
Servomoteur FHA-C mini
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Encoder incrementale TTL

Codeur TTL incrémental

Unité
Unitá

Spécification
Specifiche

Type / Tipo Incrémental, signaux rectangulaires, 14 fils	
Incremental, onde quadre, 14 cavi di connessione

Signal de sortie / Segnale in uscita A, A — , B, B — , Z, Z — , U, U —, V, V —, W, W — 

Résolution	
Numero impulsi

A, B p/rev 2000

U, V, W p/rev 5

Z p/rev 1

Alimentation / Tensione di alimentaz V DC+5 ± 5 %

Consommation de courant / Corrente assorbita mA max. 250 (at 120 Ω)

Sortie / Driver in uscita Line driver (equivalent to SN75ALS192NS)

Fréquence maximale / Frequenza massima kHz 200

Ce codeur moteur est basé sur un codeur optique incrémental. 
Des capteurs à effet Hall peuvent être utilisés en tant que voie 
de commutation analogique.

Questo sistema di feedback del motore si basa su un encoder 
incrementale ottico con sensori Hall quali pista di commutazione 
analogica.

Données techniques Dati tecnici

#%20 Tableau / Tabella 340.1

a, b, c, d = 0,25T ± 0.15T
Tz = T ± 0.5T
T = 360 °/2000
α ≤ ± 3 ° (Mechanical angle)

U-N
Motor EMF waveform

Forme du signal 1) Andamento del segnale 1)

#%20 Fig. 340.2

1) Dans le sens antihoraire en regardant la bride de sortie.
1) In caso di rotazione in senso antiorario guardando verso la flangia in uscita.

Incremental TTL-Encoder

Hohlwellenantriebe FHA-C miniInkrementeller TTL-Encoder

Einheit	
Unit

Spezifikation 	
Specification

Typ / Type Inkrementell, Rechtecksignale, 14 Anschlussdrähte	
Incremental, Rectangular wave, 14-wires

Ausgangssignal / Output signal A, A — , B, B — , Z, Z — , U, U —, V, V —, W, W — 

Strichzahl	
Number of pulse

A, B p/rev 2000

U, V, W p/rev 5

Z p/rev 1

Spannungsversorgung / Power supply voltage V DC+5 ± 5 %

Stromaufnahme / Current consumption mA max. 250 (at 120 Ω)

Ausgangstreiber / Output circuit form Line driver (equivalent to SN75ALS192NS)

Maximalfrequenz / Maximum response frequency kHz 200

Dieses Motorfeedback-System basiert auf einem optischen, inkre-
mentellen Drehgeber. Als analoge Kommutierungsspur werden 
Hallsensoren eingesetzt.

This motor feedback system is based on an optical  
incremental encoder. Hall sensors are used as an analogue com-
mutation track.

Technische Daten Technical Data

#%20 Tabelle / Table 340.1

a, b, c, d = 0,25T ± 0.15T
Tz = T ± 0.5T
T = 360 °/2000
α ≤ ± 3 ° (Mechanical angle)

U-N
Motor EMF waveform

Signalverlauf 1) Signal Wave Form 1)

#%20 Abb. / Fig. 340.2

1) Bei Drehrichtung im Uhrzeigersinn und Blick auf den Abtriebsflansch.
1) For rotation in clockwise direction, looking at the output flange. 
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Servomoteurs & Contrôleurs
Servoattuatori, Motori e Servodrives

R = 72° ±3° 	 (Mechanical angle)
Hn = 12°±3° 	 (Mechanical angle)
δ ≤ ± 3 ° 	 (Mechanical angle)

Encoder Output

Motor EMF waveform

#%20 Fig. 341.1

#%20 Fig. 341.2

Câblage de sortie Circuito in uscita

1)	 Dans le sens de rotation des aiguilles d’une montre en regardant la bride de sortie.
1)	 In caso di senso di rotazione orario e posizione rivolta verso la flangia di uscita.

Servoantriebe, -motoren & -regler
Servo Actuators, Motors & Controllers

R = 72° ±3° 	 (Mechanical angle)
Hn = 12°±3° 	 (Mechanical angle)
δ ≤ ± 3 ° 	 (Mechanical angle)

Encoder Output

Motor EMF waveform

#%20 Abb. / Fig. 341.1

#%20 Abb. / Fig. 341.2

Ausgangsbeschaltung Output Circuit

1) Bei Drehrichtung im Uhrzeigersinn und Blick auf den Abtriebsflansch.
1) For rotation in clockwise direction, looking at the output flange. 
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