Technische Daten

Leistungsdaten

Erregung
Isolationsklasse
Isolationswiderstand
Isolationsspannung

Schmierung

Schutzart
Umgebungstemperatur
Relative Luftfeuchtigkeit

Vibrationsbestandigkeit

Schockfestigkeit

Polpaar Anzahl

Permanentmagnet

B (VDE 0530)

>100 M Q bei 500 VDC
1500 VAC (60s)

500 VAC (60s) fiir Option E
Harmonic Drive Fett SK-2

IP 44 (VDE 0470)

Betrieb: 0 °C bis +40°C
Lagerung: -20 °C bis +60 °C
20 % bis 80 % ohne
Kondensation

10 Hz bis 400 Hz, max. 2,5 g
(DIN IEC 68 Teil 2-6)

309, 11 ms

(DIN IEC 68 Teil 2-27)

5

Rating Table

Excitation
Insulation class
Insulation resistance
Insulation voltage
Lubrication

Protection class
Ambient temperature

Relative humidity
Vibration resistance
Shock resistance

Number of pole pairs

330

Technical Data

Permanent magnet

B (VDE 0530)

>100 M Q bei 500 VDC
1500 VAC (60s)

500 VAC (60s) for option E
Harmonic Drive Grease SK-2
IP 44 (VDE 0470)
Operation: 0 °C to +40 °C
Storage: -20 °C to +60 °C
20 % to 80 % without conden-
sation

10 Hz to 400 Hz, max. 2,5 g
(DIN IEC 68 part 2-6)

30g, 11 ms

(DIN IEC 68 part 2-27)

5

Bemerkungen:

Alle technischen Daten gelten fiir Antriebe im ther-
mischen Beharrungszustand.

Die Werte in den folgenden Tabellen gelten fiir
Antriebe, die auf einer Aluminiumgrundplatte mit
folgenden Abmessungen montiert sind:

FHA-8C: 150x 150 x 6 [mm]
FHA-1T1C: 150 x 150 x 6 [mm]
FHA-14C: 200 x 200 x 6 [mm]

Please note:

All given technical data are valid for actuators ther-
mally saturated.

All values given in the following tables refer to
actuators mounted on an aluminium plate with the
following dimensions:

FHA-8C: 150 x 150 x 6 [mm]
FHA-T1C: 150 x 150 x 6 [mm]
FHA-14C: 200 x 200 x 6 [mm]



Servoantriebe, -motoren & -regler
Servo Actuators, Motors & Controllers

Tabelle / Table 331.1

FHA-C mini

; i fhoi i i
AT IRREULS I FHA-8C-xxx-D200 ' FHA11CxxD200 ' FHA-14Cxxx-D200
Actuator ! Unit ! ! !

i i i i i i i i i i
Untersetzung : ' 30 1 50 1 100 1 30 1 50 1 100 i 30 1 50 1 100
Ratio 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Maximales Drehmoment ' Nm i 18 | 33 | 48 | 45 | 83 . 11 | 9 | 18 | 28
Maximum output torque i i 1 1 ' ' ' ' ! !

. 1 a1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Epdie (s (DIl 2] b ™M™ 200 P 120 0 60 1 200 | 120 i 60 : 200 | 120 | 60
Maximum output speed i mpm ' ; ; ; ; ; ; ; ;
Maximalstrom i Ams | 061 | 064 | 048 i 15 | 16 | 11 1 29 | 32 | 24
Maximum current 1 ' 1 1 ! ! ! ! ! !
DRG] ' Nm L o075 L 15 + 2 1 18 ! 29 ! 42 ! 35 ! 47 | 68
Continuous torque 1 1 ] ] ] ] ] ! ! !

1 Ho | 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Dauerdrehzah| poommt 7 f 700 35 1 o117 0 70 0 35 L 100 60 1 30
Continuous speed i rom i i i ' ' ' ' ' '
DECo it ! Ams | 031 | 034 | 026 : 074 | 069 | 054 | 127 | 106 : 085
Continuous current 1 1 ] ] ] ] ] ! ! !
Leerlaufstrom (gerechnet) i i i i i i i i i i
No-load current (calculated) : Arms : 0,12 : 0,12 : 0,12 : 0,27 : 0,25 : 0,22 : 044 : 0,41 : 04
DGR L) ' Nm/A ! 39 L 67 ! 14 | 38 ! 66 . 13 i 42 | 72 . 15
Torque constant (at output) i i ' ' ' ' ' ' ' '
Drehmomentkonstante (Motor) i i i i
Torque constant (Motor) : Nm/A : 014 : 014 : 015
Motorklemmenspannung (nur Grundwelle) i i .
Motor terminal voltage (fundamental wave only) : v : min. 100 V AC
DC-Spannungskonstante (L-L) P Wmin' ' ' ' ' ' i i i
DC-Voltage constant (L-L) v Wiom o 048 i 08 . 16 ; 048 i 08 16 ; 052 i 086 1 17
AC-Spannungskonstante (L-L, 20 °C) 1Vims/ 1000min"; 98 i 98 i 106
AC-Voltage constant (L-L, 20 °C) i Vins// 100010 | ! ; ' ; '
AC-Spannungskonstante (L-L, 20 °C) i Vor/ 1000min | 139 i 139 i 15
AC-Voltage constant (L-L, 20 °C) i Vo 1000r0m | ' ; ' ;
Massentragheitsmoment (am Abtrieb) ' kgm? | 00026 ! 00074 | 0,029 | 0006 i 0017 | 0067 | 0018 | 005 ! 02
Moment of inertia (at output) i i ' ' ' ' ' ' ' '
Massentragheitsmoment motorseitig i s 1pa i i
Moment of inertia at motor : kgm? x 10 : 0029 : 0,067 : 0.2
Massentragheitsmoment motorseitig ohne WG | 20 1na 1 i i
Motor moment of inertia without WG - KOmExIO ' 0.026 : 0.055 : 0.167

1 s 1 1 1
Motor Bemessungsdrehzahl ; min ; 3500 ; 3500 : 3000
Rated motor speed ; rom ' ' '

. 1 P 1 1 1

Motor maximale Drehzahl : min ; 6000 ; 6000 ; 6000
Maximum motor speed i om i ' '
Widerstand (L-L, 20 °C) i i i i
Resistance (L-L, 20 °C) ; Q ; 28 ; 74 ; 28
Induktivitat (L-L) i i i i
Inductance (L-L) - mH ' 1.6 ; 68 ; 36
Gewicht i i i i
Weigh ; kg ; 0.4 ; 062 ; 12
Encoderauflosung (am Abtrieb) | gc/360° | 240000 | 400000 | 800000 | 240000 | 400000 | 800000 } 240000 | 400000 } 800000
Encoder resolution (at output) ! ! ! ' ' ' ' ' ' '
Polpaar Anzahl X X 5

Number of pole pairs ! !
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Tabelle / Table 332.1

Antrieb ; Einheit

Encoder resolution (at output)

Polpaar Anzahl

Number of pole pairs >

1 1 1

1 ) 1 FHA-8C-xxx-D200-E 1 FHA-T1C-xxx-D200-E 1 FHA-14C-xxx-D200-E
Actuator ! Unit ! ! !

i i i i i i i i i i
HasEekans : ' 30 1 50 1 100 i 30 1 50 i 100 | 30 ! 50 I 100
Ratio 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Maximales Drehmoment ' Nm ! 18 ! 33 ! 48 ! 45 ! 83 ! 11 L 9 ! 18 ! 28
Maximum output torque 1 ] ] ] ] ] ! ! ! !

" 1 al 1 1 1 1 1 1 1 1 1
1biEp G| @ Dz pomMM 500 ! 120 1 60§ 200 | 120 i 60 ! 200 i 120 | 60
Maximum output speed i rom i i i i i i i i i
Maximalstrom ' Ams  f 3 1 33 1 24 | 78 1 82 | 56 | 148 | 164 123
Maximum current 1 ' ' ' ' ' ! ! ! !

1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Landie D L Nm L 075 0 15 1 2 1 18 1 29 ! 42 ! 35 ! 47 | 68
Continuous tOI’quE 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1

1 a1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Dauerdrehzah| oMM 97 0 70 035 L o117 0 70 0 35 1 100 | 60 | 30
Continuous speed i om ' 1 1 i i i 1 i i

i i i i i i i i i i
DETETEE O] L Ams L 16 ¢ 17 1 13 1 37 1 35 1 28 | 65 | 54 | 44
Continuous current 1 1 1 1 1 1 1 1 1 i
Leerlaufstrom (gerechnet) i i i i i i i i i i
No-load current (calculated) ; Arms : 0.66 ; 0,55 ; 0.56 ; 145 ; 127 : 118 : 213 : 204 : 2,06

‘ ' ' ' ' ' ' ' ' ' '

Dot il b ! Nm/A ! 08 ! 13 ! 27 i 08 ! 13 . 26 . 08 ! 14 | 29
Torque constant (at output) i i ' ' i ! ! 1 ! !
Drehmomentkonstante (Motor) : : i i
Torque constant (Motor) H Nm/A : 0027 : 0,026 : 0029
Motorklemmenspannung (nur Grundwelle) - ' .
Motor terminal voltage (fundamental wave only) | v : min. 18 VAC
DC-Spannungskonstante (L-L) P VWmint i i i i i ' ' '
DC-Voltage constant (L-L) : V/rpm : 0,1 : 0,16 : 0,32 : 0,09 : 0,15 : 0,31 : 0,1 : 0,17 : 0,34
AC-Spannungskonstante (L-L, 20 °C) i Vims/ 1000min™ | ) i 18 ' )
AC-Voltage constant (L-L, 20 °C) i Vims/ 1000rpm | i ! :
AC-Spannungskonstante (L-L, 20 °C) 1 Vo’ 1000min’ | 78 i 26 i 29
AC-Voltage constant (L-L, 20 °C) 1 Vi/10000m | ' : ' ' '

s ' ' i i i i i i i i i
ERSTTEI T CE () A ! kgm’ 10002600074 | 0029 | 0,006 | 0017 | 0067 : 0018 | 005 | 0,2
Moment of inertia (at output) i i ' ' i ' ' i ' '
Massentragheitsmoment motorseitig : 5 4 i i
Moment of inertia at motor L kgmix 10 ; 0,029 ; 0.067 ; 0.2
Massentragheitsmoment motorseitig ohne WG | b s ' :

Motor moment of inertia without WG - i1 - Eieno . B i e
1 P 1 1 1
Motor Bemessungsdrehzahl ] min ; 3500 ; 3500 : 3000
Rated motor speed i om ; ! !
. 1 Ho. | i i i
Motqr maximale Drehzahl : min : 6000 : 6000 ; 6000
Maximum motor speed . pm - . '
Widerstand (L-L, 20 °C) i i i '
Resistance (L-L, 20 °C) : Q : 0,54 : 0.19 ' 0.07
] ] ] ]
Induktivitét (L-L) : ; ; i
Inductance (L-1) i mH i b i 011 : 0.06
Gewicht : i i i
Weight Cooke 04 : 062 : 1.2
. . i i i i i i i i i i
ARSI () R | qc/360° | 240000 § 400000 | 800000 | 240000 | 400000 | 800000 § 240000 | 400000 | 800000
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
: :
1 1
1 1
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Leistungscharakteristik

Die dargestellten Leistungskurven sind realisierbar, sofern die
Motorklemmenspannung groBer oder gleich des jeweiligen in der
Tabelle genannten Wertes ist.

Ubergangswiderstande in der Versorgungsleitung, reglerbedingte
Zusatzverluste, ungeregelte Zwischenkreisspannungen (beson-
deres bei einphasig betriebenen Gerdten) und niedrige Antriebs-
temperaturen kénnen zur weiteren Reduktion der Leistungskur-
ven flihren.

Baugréfe FHA-8C

FHA-8C-30
2,0
1,8 — -
_ Intermittierender Betrieb
§ 1.6 Intermittent Duty
314
s
S 1,2
~1,0 S3-50% ED
E
=08
50,6
£ 0 Dauerbetrieb
80'4 Continuous Duty
50,2
a
0
o 50 100 150 200 250
L fgg xﬁg Drehzahl [min'] / Speed [rom]
FHA-8C-50
3,5 !
= 3,0 In ermlt’ne%nder Betrieb
=3 Intermittent Duty
§2,5
= 2,0 .
> $3-50% ED
£15
% 1.0 Dauerbetrieb
E o5 Continuous Duty
[ -~
a
o0
o 20 40 60 80 100 120 140

e ?gg x:g Drehzahl [min'] / Speed [rom]
FHA-8C-100

6
T 5
S 4 Intermittierender Betrieb
g Intermittent Duty
> 3
=
= $3-50% ED
£ 2
£
£ 1 Dauerbetrieb
= .
2 Continuous Duty
a

o

0 10 20 30 40 50 60 70
o fgg x:g Drehzahl [min™] / Speed [rpm]
ED=1 min

Servoantriebe, -motoren & -regler
Servo Actuators, Motors & Controllers

Performance Characteristics

The performance curves shown below can be achieved if the
motor terminal voltage is higher or equal to the values given
in the rating table.

Transfer resistances in the supply cable, controller depending
losses, unregulated DC-bus-voltages (particular at drives
with single phase supply) and low actuator temperatures
may lead to further reduction of the performance curves.

Size FHA-8C
Abb. / Fig. 333.1
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BaugroBe FHA-11C

334
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Size FHA-11C

Abb. / Fig. 334.1
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FHA-C mini

BaugroBe FHA-14C Size FHA-14C
Abb. / Fig. 335.1
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Abmessungen Dimensions

FHA-8C-xx-D200-(E) Abb. / Fig. 336.1  [mm]
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FHA-C mini
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FHA-8C-xx-D200-K(E) Abb. / Fig. 337.1  [mm]
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